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Dansk/Norsk manual

Introduktion

Elma VT-8204 vibrations tachometer er et praecisionsinstrument til brug
i marken. Instrument kan bade male acceleration, hastighed,
forskydning og omdrejningshastigheder, hvilket giver en fordel, nar der
skal males vibrationer, under samkaring ved forskellige malte
hastigheder.

Selvom Elma VT-8204 er et komplekst og avanceret instrument, er dets :
brugbare og holdbare konstruktion beregnet til nem anvendelse i mange IAcHoweren
ar fremover.

Lees venligst falgende vejledning for korrekt brug af instrumentet og hav
altid vejledningen ved handen under brug.

Funktioner

Vibrationsfunktion

e Applikationer for industriel vibrationsovervagning:
Alle typer af maskiner vibrerer. Niveauet af vibrationerne er en brugbar guide til at forteelle
om maskinens tilstand. Det vaere sig: darlig opstillet/balance, forskydning/er, lgs struktur
m.m., som alle kan veere parametre, som vil forgge vibrationsniveauet. Dette er et sikkert
tegn pa en eller anden form for vedligeholdelse.

Accelerationsomrade: 200m/s?.
Hastighedsomrade: 200mm/s.
Forskydnings (p-p) omrade: 2mm.
Metrisk displayenhed.

RMS maling for acceleration og hastighed.

Peak til Peak maling for forskydning.

Peak funktion for acceleration og hastighed.

Maks. hold funktion for acceleration (peak), hastighed (peak) og forskydning (peak til peak).

Frekvensomrade: 10Hz — 1kHz i henhold til ISO2954.

Nulfunktion, udfgrt ved hjeelp af frontknapper.

Dataloggerfunktion med valgfri samplingstidsinterval, med mulighed for at gemme 1.000

punkter i hukommelsen.

Dataholdknap til at "holde” den aflaeste maling.

e Hukommelsesfunktion for optagelse af maksimum- og minimum aflaesning af RMS vaerdien
(Acc. Hast.) eller forskydning (p-p).

e Autosluk for besparelse af batteri.

e Professionelt vibrationsinstrument leveret med vibrationssensor og magnet.

Tachometer (foto, kontakt) funktion

e Laserdetekteringskilde. Maleomrade op til 1,5m. Dette er seerligt brugbart til RMS
maleapplikationer, hvor maskinen f.eks. kan veere en risiko for brugeren, eller tilgangen er
besveerligt eller umulig.

e Det bedste tachometer pad markedet. 2 i 1. Et instrument kombinerer foto tachometer og
kontakt tachometer.

e Stort maleomrade fra 0,5 til 100.000RPM, 0,1RPM oplgsning for malt veerdi < 1000 RPM.

e Mikroprocessorbaseret kredslgb. Hgj praecision med 0,05% ngjagtighed.

¢ Hukommelse med genkaldelsesfunktion; sidste veerdi, maks. veerdi, min. veerdi vil
automatisk blive gemt i hukommelsen.
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Generel funktion

Stort LCD display.

Interface for kontaktfri infrargd temperaturmaling

RS232 computer interface.

Tilgeengelig data software og datalogger software
Mikroprocessor kredslgb.

Indikator for "lavt batteri”.

Solidt og kraftigt instrumenthus.

Komplet seet med praktisk kuffert til transport og opbevaring.

Specifikationer
Vibration:

Hastighedsomrade

0,5til 199,9mm/s

0,05 til 19,99cm/s

0,02 til 7,87 in/s

Bemeerkning: Hast_igheds peak omrade:
' 1,0 til 199,9mm/s
0,5 til 199,9 m/s?
0,05 til 20,399
Accelerationsomrade 2 til 656 fod/s?
Bemaerkning: Accglerations peak omrade:
1,0 til 199,9m/s?

Forskydning (peak-peak)

0,005 til 1,999 mm

0,002 til 0,078 inch

Frekvensomrade

10Hz til 1kHz
* Fglsomhed i frekvensomradet imgdekommer 1SO2954.

Funktion

Hastighed: RMS, Peak, Maks. Hold (peak)

Acceleration: RMS, Peak, Maks. Hold (peak)

Forskydning: p-p, Maks. Hold (p-p)

* Peak: For maling af peakveerdien

Note! Peakfunktion er tilgaengelig nar maleveerdien er > 25 digits
* p-p: Peak til peak veerdi

* Maks..hold: Holder maks., peak eller p-p veerdi

Ngjagtighed

+ (5% + 5d) aflaesning, 160Hz, 80Hz. * 23 +5<C

Kalibreringspunkt

Hastighed: 500mm/s (160Hz)

Acceleration: 50m/s? (160Hz)

Forskydning (p-p): 0,14mm (160Hz)

Datahold

Fryser (i displayet) den afleeste maling

Hukommelse

Maksimum- og minimumsvaerdi.
* Hukommelsesfunktion er kun tilgeengelig for RMS (Acc., Hast.) og
forskydning (p-p)

Samplingstid Ca. 1 sek.
Datalogger med fleksibel samplingstidsvalg. Kan gemme maks.
Datalogger 1.000 punkter i hukommelsen.
. . . Tryk pa datalogger knappen én gang.
dS:gPOImgesrtld for Manuel: Dette vil gemme data én gang.
99 Automatisk: 1, 2, 10, 30, 60, 600, 1800, 3600 sekunder
Samplingstid Ca. 1 sek.

Sluk for instrumentet

Autosluk sparer pa batterilevetiden. Manuel sluk ved tryk pa
”Power” knappen.
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Tachometer (foto, kontakt):

Omréade Foto tachometer: 10 til 99,999rpm
Kontakt tachometer: 0,5 til 19,999rpm
Overfladehastighed: (m/min): 0,005 til 19,999 m/min
Ngjagtighed + (0,05% + 1 digit)
Oplgsning 0,1rpm < 1,000rpm
lrpm = 1,000rpm
0,01m/min < 100m/min
0,2m/min <100mlmin
Kronometer Kvartskrystal
Samplingstid Foto tachometer — 1 sek. (=60rpm)

Kontakt tachometer — 1 sek. (=6rpm)

Foto tachometer
detekteringsafstand

50 — 1,500mm — typisk

* specifikationer for detekteringsafstand skal ses i lyset af at
refleksionstapen er 10mm? og den mélte RPM vaerdi er 1.800rpm.
Maks.- og min. detekteringsafstanden kan aendres i forskellige
omgivelser, forskellig refleksionstape eller maleforholdet i RPM under
1.800rpm.

Laser lyskilde
* Foto tachometer

e Mindre en 1Imw
e Klasse 2 laserdiode. Rgd. Bglgelaengde er ca. 645nm.

Hukommelse

Sidst malte veerdi, maks. veaerdi og min. veerdi

Generelt:

Display 45mm x 48mm LCD stgrrelse.

Kredslgb Eksklusivt mikrocomputer kredslgb.

Dataudgang RS232 seriel udgang.

Arbejdstemperatur 0 til 50°C

Arbejdsfugtighed < 80% RH.

Batteri 4 x 1,5V AA batteri.

Stremforbrug Vibration: Ca. 10,5mA.
Tachometer: Ca. 21mA

Veegt Instrument: 397g.
Probe med magnet: 110g.

Starrelse Instrument: 47x76x188mm

Vibrationssensor probe: @18mm x 40mm.

Inkluderet tilbehar

Betjeningsvejledning x1

Vibrationssensor (VB-82) x 1

Magnet x 1

Reflekstape maerker (600mm) x 1

RPM keglegummi, AS-35A x 1 (Sidder inden i bunddaekslet)
RPM tragt gummi, AS-35B x 1 (Sidder inden i bunddaekslet)
Kuffert x 1

Tilgeengeligt tilbehar

Dataopsamlingssoftware, SW-U801-WIN EAN 5706445230020
Dataloggersoftware, SW-DL2005 EAN 1000423

RS232 kabel, UPCB-02

USB kabel, USB-01 EAN 5706445230310

IR Temp. Probe, IR-962
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Instrumentbeskrivelse

318

315—1-@) 44y 319
EiozoiJ 3-21 3-1: Display.
3T 3-2: Teend/sluk knap.
3-16 3-3: Hold/ESC/Zero (nul) knap.
3-4: ENTER/REC (optage) knap.
3-5: Funktion/Send knap.
3-6: Enhed/Logge knap.
3-7: TACH. OP SW (Tachometer).
3-8: Overflade hastighedshjul (Kontakt
tachometer).
3-9: RPM adapter (Kontakt tachometer).
3-10: Beskyttelsesheette.
3-2 1l 3.20— J 3-11: Skrue til at lgsne bunddaeksel.
3.3 ﬁj}ﬁ 3-4 3-12: BNC stik (Vibrationssensor).
3-13: Vibrationssensor.

D 3-5 3-14: Magnet.

D 3.6 3-15: BNC udtag (Vibrationssensor).
ﬁ 3-16: Laserlysstrale (Foto tachometer).

313 347 Detekteringssensor for foto

M tachometer.

3-18: Inputstik for IR-probe.
=314 3-19: RS-232 udgangsterminal.
-9 3-20: Batterideeksel/batterirum.
3-21: Kegleformet gummi (RPM adapter).
3-22: Tragtformet gummi (RPM adapter).

Figur 1: Instrumentoversigt. Se
beskrivelse pa naeste side.

]I} 3-12

\H

3-1

Vibrationsmale procedure

Standard funktions procedurer

1. Seet BNC stikket i BNC terminalen péa toppen af instrumentet.

2. Teend instrumentet ved at trykke pa ”POWER” knappen.

3. a) For accelerationsmaling: Tryk pa "UNIT” knappen indtil displayet enten viser "ACC,
m/s?, RMS” eller "ACC, g, RMS”.
b) For hastighedsmaling: Tryk pa ”UNIT” knappen indtil displayet enten viser "VEL, mm/s,
RMS” eller "VEL, cm/s, RMS”.
c) For forskydningsmaling: Tryk pa ”"UNIT” knappen indtil displayet viser "DISP(P-P),
mm”.

4. Hvis overfladen pa den malte applikation ikke er et jernholdigt materiale, skal
vibrationssensoren holdes med handen og sensoren skal berare overfladen pa enheden.
Se nedenstaende figur 2.
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L

g

(o)
Figur 2.

5. Hvis overfladen pa den malte applikation er et jernholdigt materiale forbindes
vibrationssensoren med magneten, se nedenstaende figur 3. Seet hele enheden (Sensor og
magnet) pa overfladen af den malte applikation, som vist pa figur 4.

« Magnetisk base

=
L
Figur 3
[ RINDER]

[0}

Figur 4

Valg af enhed (metrisk / Imperial)

Under en maling, skal der trykkes pa "UNIT” knappen i mindst 2 sek. Displayenheden kan skifte
mellem metrisk og imperial (en gammel engelsk maleenhed) og omvendt.

De metriske enheder er som fglger:

Accelerationsmaling er m/s”2 eller g.

Hastighedsmaling er mm/s eller cm/s.
Forskydningsmaling (p-p) er mm.

Imperial Amerikanske (US) enheder er som fglger:
Accelerationsmaling er ft/s”2

Hastighedsmaling er inch/s

Forskydningsmaling (p-p) inch
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Funktionsvalg

For Accelerations, hastigheds- og forskydningsmaling tryk da pa ”FUNCTION/SEND” knappen for

at veelge en af nedenstaende funktioner:

Funktion 1 Funktion 2 Funktion 3
Acceleration (Vist pa displayet) ACC RMS ACC PEAK ACC PEAK MAX HOLD
Velocity (Hastighed) VELRMS |VELPEAK | VEL PEAK MAX HOLD
(Vist pa displayet)
Displacement (Forskydning) O
(Vist pa displayet) DISP (p-p) MAX HOLD
1. Funktion 1: (RMS for ACC, VEL. og p-p for DISP)

Funktion 1 er den "normale/mest anvendte” malefunktion. Ved normalt brug, veelges denne
funktion typisk.

* Nar accelerationsfunktionen maler "RMS” vaerdien, vil displayet vise "ACC” og "RMS”.

* Nar hastighedsfunktionen maler "/RMS" vaerdien, vil displayet vise "VEL” og "RMS”.

* Nar forskydningsfunktionen maler "p-p (peak til peak)” vaerdien, vil displayet vise "DISP (p-p).
Sefig. 6

. Funktion 2: (Peak kun for ACC. og VEL).
* Nar accelerationsfunktionen maler "Peak” vaerdien, vil displayet vise "ACC” og "PEAK”.
* Nar hastighedsfunktionen maler "Peak" veerdien, vil displayet vise "VEL” og "PEAK”. Se fig. 5

. Funktion 3: (Maks. hold for ACC., VEL. og DISP)

* Nar accelerationsfunktionen maler "Max peak” veerdien med HOLD, vil displayet vise "ACC” og
"PEAK MAX HOLD”. Se fig. 5

* Nar hastighedsfunktionen maler "Max peak" vaerdien med HOLD, vil displayet vise "VEL” og
"PEAK MAX HOLD”. Se fig. 5

* Nar forskydningsfunktionen maler maks. "p-p (peak til peak)” vaerdien med HOLD, vil displayet
vise "DISP (p-p)’ og "MAX HOLD”. Se fig. 6

* Maks. HOLD reset:
Hvis "MAX HOLD” funktionen gar i dvale, tryk pa ”Zero (HOLD/ESC)” knappen i 2 sek.
Displayet vil gd i nul og foretage ny max hold veerdi maling.

Fig. 5 . "T S
TV
JﬂU: \Uﬂ VRN a
{ U ' :: \\ | |
L |
U U U
Peak value
Peak veerdi Maks. DISP (P-P)
veerdi hold
Fig. 6
DISP (p-p) Max. DISP ( P-P)

value hold
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Datahold

Under en maling kan man trykke pa "HOLD/ESC” knappen, hvis man gnsker at holde/fryse sin
maling i displayet. Displayet vil vise "HOLD” symbol pa displayet.
Tryk pa "HOLD/ESC” knappen for at fjerne hold funktionen og komme retur til normal maling.

Data Record (Optagelse — Maks., Min aflgsning)
"Data Record” funktionen viser maksimum- og minimum maling for:

e Acceleration (RMS)
e Hastighed (RMS)
e Forskydning (p-p)

1. Tryk pa ’ENTER/REC” knappen for at starte Data Record funktionen. "REC” symbolet vil
nu blive vist gverst i displayet.
2. Med "REC” symbolet pa displayet, ggr som fglger:
1. Tryk pa ” ENTER/REC” knappen en gang, "REC MAX” symbolet vil blive vist pa
displayet sammen med den maksimale malingsveerdi.
For at slette den maksimale veerdi, tryk da en gang pa ” HOLD/ESC” knappen.
Displayet vil vise "REC” og returnere fra Data Record funktionen.
2. Tryk pa "ENTER/REC” knappen igen, "REC MIN” symbolet vil blive vist pa displayet
sammen med den minimale malingsvaerdi.
For at slette den maksimale veerdi, tryk da en gang pa "HOLD/ESC” knappen. Displayet
vil vise "REC” og returnere fra Data Record funktionen.
3. For at returnere fuldsteendigt fra Data Record funktion, tryk pa ” ENTER/REC” knappen
i 2 sek. Instrumentet vil returnere til normal malefunktion.

Nulstillings procedure

Pa grund af skiftende omgivelsestemperaturer, batteriskift, eller at instrumentet ikke har vaeret
brugt over en leengere periode mv. bagr man, inden en maling pabegyndes, foretage en
nulpunktsjustering af instrument og sensor jf. nedenstaende:

1. Tryk pa ’FUNCTION/SEND?” tasten indtil man kommer til indstillingen "ACC”.

2. Sensoren skal veere upavirket af accelerationskraefter under selve nulstillingen. (Udfarelse
af pkt.3).

3. Tryk pa Tryk pa "HOLD/ESC” (Zero) tasten i 2 sek. Displayet vil nu returnere til nul og man
vil hgre en afsluttende bip lyd.

Datalogger funktion
Datalogger funktionen kan gemme 1.000 punkter for vibrationsfunktionen.

Datalogger funktionen fungerer som falger:
a) Tryk pa "ENTER/REC” tasten en gang for at &bne datalogger funktionen. Displayet vil vise
"REC”.

b) Auto datalogger:(Samplingstid kan seettes til: 1, 2, 10, 30, 60, 600, 1.800 & 3.600
sekunder.
Tryk pa "UNIT/LOGGER?” tasten en gang for at pabegynde datalogningen. Dette symbol

(€#) yil fremkomme i nederste hgjre hjgrne i displayet. Det blinker afhaengigt af, hvordan
man har opsat sin samplingstid. Datalogger funktionen vil nu pabegyndes.
c) Manuel datalogger: (Samplingstid er sat til 0)
Ved tryk en gang pa "UNIT/LOGGER?” tasten vil instrumentet gemme afleesningen en gang

i hukommelsen. Samtidigt vil (te) symbolet blinke i displayet.
Fuld hukommelse:

Hvis displayet under en logning viser "FULL”, indikerer det at hukommelsen er over 1.000
malepunkter.
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d) Stop datalogning:

Datalogger funktionen vil stoppe, nar man trykker pa ” UNIT/LOGGER?” tasten igen. ((e2)
symbolet vil forsvinde fra displayet.

Hvis man trykker pa ” UNIT/LOGGER?” tasten endnu engang vil instrumentet igen
pabegynde dataloggerfunktionen.

Bemeaerkninger:

1.

2.

Hvis man gnsker at eendre opsaetningen for samplingstiden, se da senere i denne
vejledning pa side 14 — under "avanceret opsaetningsprocedure”.

Hvis man gnsker at se, hvor mange hukommelsespunkter der er tilgeengelig i
hukommelsen, se da senere i denne vejledning pa side 14 — under "avanceret
opsaetningsprocedure”.

Hvis man gnsker at slette det gemte data fra hukommelsen, se da senere i denne
vejledning under "avanceret opsaetningsprocedure”.

Hvordan man sender data fra instrument til PC.

1.

4.

Inden man sender data ud af instrumentet, skal man ga ud af "Hold” funktionen og "Record”
funktionen”.

2. Tryk "FUNCTION/SEND?” tasten i mindst 2 sek. indtil displayet viser "r-232”. Slip nu tasten.
3.

Tryk pd ”FUNCTION/SEND?” tasten, displayet vil teelle ned. P4 samme tid vil instrumentet
sende data ud af instrumentet via "RS-2323 terminal”.

Hvis man gnsker at sende data til PC, skal man tilslutte RS232 kabel (skal kabes som
tilbehgar), eller USB kabel (skal kabes som tilbehar) og installere Datalogger softwaren (skal
kabes som tilbehgar).

Auto-sluk funktion

Instrument er fra fabrikken sat til at slukke automatisk. Hvis man gnsker at frakoble denne sektion
se da — under "avanceret opsaetningsprocedure”.
Note! Under ”"Record” funktionen vil auto-sluk funktionen veere frakoblet.

Avancerede opsetningsprocedurer

1.

Farst skal man slukke instrumentet. Tryk herefter pa ” HOLD/ESC” tasten kontinuerligt og
tryk samtidigt én gang pa "POWER” tasten. Fjern fingeren fra ” HOLD/ESC” tasten igen og
herefter fra "POWER?” tasten.

Man er nu naet ind i opsaetningsmenuen.

En efter en kan man trykke pa ” HOLD/ESC” tasten for at vaelge de 5 nedenstaende
opseaetningsmuligheder. Displayteksten for de 5 muligheder vil se ud som falger:

OFF... Valg af autosluk On/Off

SEC... A£ndring af dataloggerens samplingstid

CnT... Visning af dataantal i hukommelsen

CLr... Sletter eksisterende gemt data fra hukommelsen
ESC... Gar retur fra opsaetningsfunktionen.

NOTE! Efterfalgende er beskrevet, hvordan de 5 ovenstaende opsaetninger virker. Bemeerk at det
er beskrevet ud fra at man har foretaget "tastetrykkene”, som beskrevet i ovenstaende pkt. 1.

OFF — Autosluk on/off

a) Brug ” HOLD/ESC?” for at veelge ”"OFF” opseaetningen.
b) Tryk pa enten ” FUNCTION/SEND?” eller ” UNIT/LOGGER?” tasten for at veelge "1” eller "0”.

c)

* Hvis displayet viser "0”, vil instrumentet fjerne autosluk funktionen.

* Hvis displayet viser ”1” vil instrumentet aktivere autosluk funktionen.

Efter valgt anske (1 eller 0), tryk pa ” ENTER/REC” tasten for at gemme valget.
Instrumentet vil nu (efter et kort gjeblik) ga videre til naeste opsaetning, som bekraeftelse pa
godkendelse.



Jinstruments| Elma VT-8204 side 13

SEC - Andring af dataloggerens samplingstid

a) Brug ” HOLD/ESC?” for at veelge "SEC” opseetningen.

b) Tryk pa enten ”FUNCTION” eller "UNIT” tasten for at vaelge datalogger samplingstid til: 0,
1, 2, 10, 30, 60, 600, 1.800, 3.600 sekunder.

c) Efter valgt gnske tryk pa ” ENTER/REC” tasten for at gemme valget. Instrumentet vil nu
(efter et kort gjeblik) ga videre til neeste opsaetning, som bekraeftelse pa godkendelse.

CnT = Visning af dataantal i hukommelsen

Brug ” HOLD/ESC?” tasten for at veelge ”CnT” opsaetningen. ”CnT” vil blinke i displayet og
samtidigt vise antal af data i hukommelsen.

CLr — Sletning af eksisterende data i hukommelsen

a) Brug ” HOLD/ESC?” tasten for at veelge ”CLr” opsaetningen.

b) Tryk pa enten ”FUNCTION” eller "UNIT” tasten for at vaelge "1” eller "0”.
* Hvis displayet viser "0”, vil instrumentet ikke cleare hukommelsen.
* Hvis displayet viser 1" vil instrumentet cleare hukommelsen.

c) Efter valgt gnske tryk pa ” ENTER/REC” tasten for at gemme valget. Instrumentet vil nu
(efter et kort gjeblik) ga videre til naeste opsaetning, som bekraeftelse pa godkendelse.

ESC - Returnerer fra opseetningsfunktionen

a) Brug "HOLD/ESC?” tasten for at veelge "ESC” opsaetningen.
b) Ettryk pa "HOLD/ESC” tasten returnere fra ovenstaende opsaetningsfunktion.

Tachometer maleprocedure

Kontakt tachometret er placeret i bunden af instrumentet. Skru bunden af, hvor bade malehjul,
malespids m.m. er placeret.

Andring af funktionen

1. Tryk pa ”TACH. OP SW (Tachometer) tasten 3-7” (Uden at teende for instrumentet) — Slip
ikke tasten.

2. Tryk pa ” FUNCTION/SEND?” tasten momentvist i sekvens for at aendre funktion. Man kan
veelge imellem nedenstaende funktioner:

a) Kontakt RPM maling. Viser "/RPM” symbol i displayet.

b) Overfladehastighed (m/min). Viser "m/min” symbol i displayet.

c) Overfladehastighed (ft/min). Viser "ft/min” symbol i displayet.

d) Foto RPM maling. Viser "RPM” symbol i displayet, samtidigt med at der vil
fremkomme en rad laserstrale.

NOTE!

* Nar man har valgt funktion og slipper tasterne, vil funktionen blive gemt i instrumentet
og slukke instrumentet.

* Nar man taender instrumentet igen vil valgte funktion eksistere.

Foto RPM (omdrejnings) maling
1. Tryk pa ”TACH. OP SW (Tachometer) tasten 3-7” (Uden at teende for instrumentet) — Slip
ikke tasten.
Tryk pa ” FUNCTION/SEND” tasten momentvist i sekvens for at aendre funktion til Foto
RPM. RPM vil fremkomme i nederste hgjre hjgrne af displayet og samtidigt vil en rad
laserstrale lyse ud fra toppen af instrumentet.
2. Seet et stykke reflekstape pa det gnskede maleomrade og peg pa det med laserstralen.

Hold gje med at (te2) symbolet fremkommer i nederste hgjre hjgrne af displayet.
Maleforbehold:

Hvis den malte RPM veerdi er meget lav (f.eks. mindre end 50 RPM), anbefales det at tilfgje mere
reflekstape pa maleomradet. Dette vil give en mere praecis maling.
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Kontakt RPM (omdrejnings) maling

1. Tryk pa” TACH. OP SW (Tachometer) tasten 3-7” (Uden at teende for instrumentet) — Slip
ikke tasten.
Tryk pa ” FUNCTION/SEND” tasten momentvist i sekvens for at aendre funktion til kontakt
RPM. Instrumentet skal vendes om s& malehjulet kommer i toppen. RPM vil fremkomme i
venstre side af displayet.

2. Tryk pa” TACH. OP SW (Tachometer) tasten 3-7” og mal med enten malehjul eller RPM
adapter (3-21/3-22, se tidligere sider).

Overfladefladehastighedsmaling

1. Tryk pa” TACH. OP SW (Tachometer) tasten 3-7” (Uden at teende for instrumentet) — Slip
ikke tasten.
Tryk p& ” FUNCTION/SEND?” tasten momentvist i sekvens for at eendre funktion til
overfladehastighed "m/min”
Instrumentet skal vendes om sa malehjulet kommer i toppen. ”M/min” vil fremkomme i
venstre side af displayet.

2. Tryk pd” TACH. OP SW (Tachometer) tasten” og mal overfladehastigheden med
malehjulet.

Hukommelsesgenkaldelse

» »

1. Afleesning af "sidste veerdi”, "maks. veerdi” & "min. vaerdi” kan ses med det samme, eller
gemmes i hukommelsen efter man har sluppet ” TACH. OP SW (Tachometer) tasten 3-7”.
2. Nar man har afsluttet sin maling (efter man har sluppet tasten), kan de malte vaerdier vises
igen ud fra nedenstaende parametre:
a) Tryk pa ” ENTER/REC” tasten. Viser sidste veerdi samt ”LA” skiftevis i displayet.
b) Tryk pa” ENTER/REC” tasten igen. Viser Maks. veerdi samt "UP” skiftevis i displayet.
c) Tryk pa” ENTER/REC” tasten endnu engang. Viser Min. vaerdi samt ”dn” skiftevis i
displayet.

Maksimumsvaerdi

Display-
aflazsning /

/ Minimumsveerdi

Male tidsforleb

IR (Infrared) temperatur maleprocedure

1. Sluk instrumentet.

2. Klargar IR proben (tilbehgar, type: IR-962). Tilslut IR temperatur proben i ”IR” stikket i
toppen af instrumentet.

3. Teend instrumentet.

4. Teend IR proben.



Jinstruments] Elma VT-8204

side 15

RS232 PC seriel interface

Instrumentet har RS232 PC seriel interface via et

3,5mm stik.
Dataoutput har 16 cifre, som brugeren frit kan

Meter

(3.5 mm jack plug)

BE

anvende. Et RS232 kabel med fglgende
forbindelse kraeves for at kunne forbinde
instrumentet med PC’ens serielport.

Center Pin.....
Ground/shield

(9W 'D" Connector)

22K
resister

De 16 cifre data vil blive vist i fglgende format:

D15 D14 D13 D12 D11 D10 DS D8 D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO

Hvert ciffer indikerer fglgende status:

D15 Starter ord = 02
D14 4
D13 1
D12, D11 Benaevnelse for display
mm/s = 93 ft/s? = 94 ft/min = 11
F.eks. mm/s =93 | cm/s = 95 mm =94 °C=01
D12=9,D11=3 |in/s=98 inch = 96 °F = 02
m/s? = 92 RPM = 27
g=57 m/min = 60
D10 Polaritet: 0 = Positiv, 1 = Negativ
D9 Decimalpunkt (DP), placering fra hgjre mod venstre.
O0=ingenDP,1=1DP,2=2DP, 2=3DP
D8 til D1 Displayafleesning: D8 = MSD, D1 = LSD
F.eks..:
Hvis displayets afleesning er 1234, sa er D8 til D1: 00001234.
DO Slutord = 0D
RS232 opseetning:
Baud Rate 9600
Paritet Ingen paritet
Data bit nr. | 8 data bits
Stop bit 1 stop bit

Udskiftning af batteri

1. Nar der i venstre side pa displayet vises m er det ngdvendigt at skifte batteriet. Dog kan
instrumentet godt male endnu et par timer, efter denne indikering, uden at malingen bliver

upreecis.
. Aben batteridaekslet og fiern batterierne.

2
3. Seet 4 stk. nye AA batterier i og skru deekslet fast igen.

Ekstra tilbehor

RS232 kabel UPCB-02

* COM port computerinterface kabel * Isoleret RS232 kabel

USB kabel USB-01

* USB computerinterface kabel * Isoleret RS232 kabel

Dataloggersoftware * Software som anvendes til at downloade data fra instrument til
SW-DL2005 computer

Datasoftware * SW-0801-WIN er et multidisplay (1/2/4/6/8 visning)
SW-U801-WIN applikationssoftware. Har funktionerne datalogningssystem,

tekstdisplay, kantet display, kortleegningsdisplay, data recorder
hgj/lav greense, tekstrapport, kortleegningsrapport. .xxx.mdb
datafil kan hentes fra EXCEL m.m.

IR Temp. Probe IR-962

* Infrargd temperatur probe
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Klassifikationsomrader

For veerdien pad maskiner og udstyr i henhold til ISO2372 og VDI 2056, har man delt op i 4 forskellige maskingrupper
med 4 klassifikationsomrader, hvor deres graenser for vibrationssvaerhedsgrad (mm/s) er bestemt.

Klassifikationerne for hver maskingruppe er specificeret som falger:

Sma maskiner; elektriske motorer op til 15kW (Gruppe K):

God 0 til 0,72mm/s
Acceptabel 0,72 til 1,80 mm/s
Stadig tilladelig | 1,81 til 4,5 mm/s
Farlig > 4,5 mm/s

Medium maskiner; elektriske motorer med 15 op til 75kW output (Gruppe M):
God 0til 1,12 mm/s
Acceptabel 1,13 til 2,80 mm/s
Stadig tilladelig | 2,81 til 7,1 mm/s
Farlig > 7,1 mm/s

Store maskiner (Gruppe G):
God 0 til 1,80mm/s
Acceptabel 1,81 til 4,50 mm/s
Stadig tilladelig | 4,51 til 11,2 mm/s
Farlig > 11,2 mm/s

Stgrste maskiner og turbomaskiner (Gruppe T):
God 0 til 2,80mm/s
Acceptabel 2,81 til 7,20 mm/s

Stadig tilladelig | 7,11 til 18,0 mm/s
Farlig > 18 mm/s
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Svensk manual

Introduktion VT-8204

Kodp av denna Elma VT-8204 vibrationstachometer gor att du har ett
precisionsinstrument for anvandning i falt.

Aven om Elma VT-8204 ar ett avancerat instrument, ar dess anvandbara
och hallbara gjord for enkel anvandning i manga ar framover.

Var vanlig och las féljande instruktioner fér korrekt anvandning av
instrumentet och ha alltid manualen till hands.

Funktioner e

VIBRATION METER

Vibrationsfunktion

e Applikationer for industriell vibrationsovervakning:
Alla typer av maskiner vibrerar. Nivan av vibrationerna ar
anvandbar for att beratta om maskinens tillstand. Det kan vara: daligt uppstéllt/obalans,
forskjutningar, 10s struktur m.m., som alla kan vara parametrar som 6kar vibrationsnivan.
Detta &ar ett sékert tecken pa att en eller annan form av underhall kravs.

Accelerationsomrade: 200m/s?.

Hastighetsomrade: 200mm/s.

Forskjutnings (p-p) omrade: 2mm.

Metrisk displayenhet.

RMS maling for acceleration og hastighed.

Peak till Peak-méatning av forskjutning.

Peak-funktion for acceleration och hastighet.

Max hold-funktion for acceleration (peak), hastighet (peak) och férskjutning (peak till

peak).

Frekvensomrade: 10Hz — 1kHz enligt 1ISO2954.

¢ Nollfunktion, utférs med hjalp av frontknappar.

e Dataloggerfunktion med flexibelt samplingstidsval, med mgjlighet for att spara 1.000
punkter i minnet.

e Dataholdknapp for att "frysa” den avlasta matningen.

¢ Minnesfunktion for upptagning av max- och min.avlasning av RMS-vardet (Acc. Hast.) eller
forskjutning (p-p).

e Autoavstangning for att spara pa batteri.

e Professionellt vibrationsinstrument levererat med separat vibrationssensor och magnet.

Tachometer (foto, kontakt) funktion

e Laserdetekteringskalla. Matomrade upp till 1,5m. Detta ar saskilt anvandbart till RMS
matapplikationer, dar maskinen t.ex. kan vara en risk for anvandaren, eller tillgang ar
besvarlig eller omojlig.

e Den basta tachometern pa marknaden. 2 i 1. Ett instrument kombinerar foto- tachometer
och kontakt-tachometer.

e Stort matomrade fran 0,5 till 100.000RPM, 0,1RPM uppldsning for uppmatt varde
< 1000RPM.

e Mikroprocessorbaserad krets. Hog precision med 0,05% noggrannhet.

e Minne med aterkallningsfunktion; sista varde, max.varde, min.varde sparas automatiskt i
minnet.
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Generell funktion

Specifikationer
Vibration:

Superstor LCD-display.

Infrardd temperaturmatning utan kontakt via valfri IR temp.prob
RS232 datorinterface.

Tillganglig data- och dataloggerprogramvara
Mikroprocessorkrets

Inbyggd "lagt batteri” indikator.

Kompakt och kraftigt instrumenthus.

Komplett set med hard vaska for forvaring.

Hastighetsomrade

0,5 till 199,9mm/s

0,05 till 19,99cm/s

0,02 till 7,87 in/s

Anmarkning: Hastighets peak-omrade:

1,0 till 199,9mm/s

Accelerationsomrade

0,5 till 199,9 m/s?

0,05 till 20,399

2 till 656 fot/s?

Anmarkning: Accelerations peak-omrade:

1,0 till 199,9m/s?

Forskjutning (peak-peak)

0,005 till 1,999 mm

0,002 till 0,78 tum

Frekvensomrade 10Hz til 1kHz
* Kanslighet i frekvensomradet enligt 1ISO2954.
Funktion Hastighet: RMS, Peak, Max. Hold (peak)
Acceleration: RMS, Peak, Max. Hold (peak)
Forskjutning: p-p, Max. Hold (p-p)
* Peak: FOr matning av peak-vardet
Not! Peak-funktionen &r tillganglig nar méatvardet > 25 digits
* p-p: Peak till peak-véarde
* Max.hold: Haller max., peak eller p-p varde
Noggrannhet + (5% + 5d) av avlasning, 160Hz, 80Hz. * 23 +5<C

Kalibreringspunkt

Hastighet: 500mm/s (160Hz)

Acceleration: 50m/s? (160Hz)

Forskjutning (p-p): 0,14mm (160H2z)

Datahold Fryser (i displayen) det avldsta vardet

Minne Max- och min.varde.
* Minnesfunktionen &ar endast tillganglig fér RMS (Acc., Hast.) och
forskjutning (p-p)

Samplingstid Ca. 1 sek.

Datalogger Datalogger med flexibelt samplingstidsval. Kan spara max. 1000

punkter i minnet.

Samplingstid for datalogger Manuell: Tryck pa dataloggerknappen en
gang. Detta sparar aktuellt
matvarde.

Automatisk: 1, 2, 10, 30, 60, 600, 1800, 3600
sekunder

Samplingstid Ca. 1 sek.

SI& av instrumentet

Autoavstangning sparar pa batterilivslangden. Manuell avstangning
med tryck pd ”Power”’knappen.
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Tachometer (foto, kontakt):

detekteringsavstand

Omréade Fototachometer: 10 till 99,999rpm
Kontakttachometer: 0,5 till 19,999rpm
Ythastighet: (m/min): 0,005 till 19,999 m/min

Noggrannhet + (0,05% + 1 digit)

Uppldsning 0,1rpm <1,000rpm
1rpm = 1,000rpm
0,01m/min < 100m/min
0,1m/min < 100mImin

Kronometer Kvartskristall

Samplingstid Fototachometer — 1 sek. (=60rpm)
Kontakttachometer — 1 sek. (=6rpm)

Fototachometer 50 - 1,500mm — normalt

* specifikationer for detekteringsavstand skall ses i ljuset av att

reflektionstapen ar 10mm?2 och det uppmatta RPM-vardet ar 1.800rpm.

Max.- och min. detekteringsavstand kan andras i olika miljoer, annan
reflektionstape eller matforhallandet i RPM under 1.800rpm.

Laserljuskalla
* Foto tachometer

e Mindre &h 1ImW
e Klass 2 laserdiod. Rod. Vaglangd &r ca. 645nm.

Minne Sist uppmatta varde, max.- och min.varde
Generellt:

Display 45mm x 48mm LCD-storlek.

Krets Exklusiv mikroprocessorkrets.

Datautgang RS232 seriell utgang.

Arbetstemperatur 0 till 50°C

Arbetsfuktighet < 80% RH.

Strémforsdrjning 4 x 1,5V AA batteri.

Strémfoérbrukning Vibration: Ca. 10,5mA.
Tachometer: Ca. 21mA

Vikt Instrument: 397¢.
Prob med magnet: 110g.

Storlek Instrument; 47x76x188mm

Vibrationssensorprob: @18mm x 40mm.

Inkluderet tilbehar

Manual x1

Vibrationssensor (VB-82) x 1
Magnet x 1

Reflextape (600mm) x 1
RPM kongummi, AS-35A x 1
RPM trattgummi, AS-35B x 1
Véaska x 1

Tillbehor for bestallning

Datauppsamlingsprogramvara, SW-U801-WIN
Dataloggerprogramvara, SW-DL2005
RS232-kabel, UPCB-02

USB-kabel, USB-01

IR Temp. Probe, IR-962
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Instrumentbeskrivning

Figur 1: Instrumentoversikt. Se beskrivning nedan och pa nasta sida.

3-1:
3-2:
3-3:
3-4:
3-5:
3-6:
3-7:
3-8:
3-9:
3-10
3-11
3-12
3-13
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3-15
3-16
3-17
3-18
3-19
3-20
3-21
3-22

3418
315—1@) ot 3-19
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=37

3-16

3-1

3-2
3-3

Display.

Pa/av-knapp.

Hold/ESC/Zero (noll) knapp.
ENTER/REC (upptagnings) knapp.
Funktion/Send-knapp.
Enhet/Logg-knapp.
Funktionsknapp (Tachometer).

Yta hastighetshjul (Kontakttachometer).
RPM-adapter (Kontakttachometer).
. Skyddshatta.

: Skruv for att lossa bottenluckan.

: BNC-kontakt (Vibrationssensor).

: Vibrationssensor.

: Magnet.

: BNC-uttag (Vibrationssensor).

: Laserljusstrale (Fototachometer).

. Detekteringssensor for fototachometer.

: Ingang for IR-prob.

: RS232-utgang.

: Batterideeksel/batterirum.

: Kongummi (RPM-adapter).
: Trattgummi (RPM-adapter).

3-21
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Vibrationsmatprocedur

Standard funktionsprocedurer

6. Satt BNC-kontakten i BNC-uttaget pa toppen av instrumentet.

7. Sla pa instrumentet genom att trycka pa ”POWER” knappen.

8. a) For accelerationsmatning: Tryck pa "UNIT” knappen tills displayen antingen visar
"ACC, m/s?, RMS” eller "ACC, g, RMS".
b) For hastighetsmatning: Tryck pa "UNIT” knappen tills displayen antingen visar "VEL,
mm/s, RMS” eller "VEL, cm/s, RMS”.
c) For forskjutningsmatning: Tryck pa ”UNIT” knappen tills displayen visar "DISP(P-P),
mm”.

9. Om ytan pa den uppmatta applikationen inte &r jarnhaltigt material, skall vibrationssensorn
hallas med hjalp av handen och sensorn skall bertra ytan pa matapplikationen. Se
nedanstaende figur 2.

Figur 2.
10.0m ytan pa den uppmatta applikationen ar jarnhaltigt material, ansluts vibrationssensorn
med magneten, se nedanstaende figur 3. Satt hela enheten (sensor och maget) pa ytan av

den uppmatta applikation, som visas pa figur 4.

Figur 4
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Val av enhet (Engelsk (UK)/Amerikansk (US)/metrisk)

Under en matning skall man trycka pa ”UNIT” knappen i minst 2 sek. Displayenheten kan skiftas
mellan metrisk och imperial (en gammel engelsk méatenhet) och omvant.

De metriska enheterna ar som foljer:
Accelerationsmatning ar m/s? eller g.
Hastighetsmatning ar mm/s eller cm/s.
Forskjutningsmatning (p-p) ar mm.

Amerikanska (US) enheterna ar som féljer:
Accelerationsmatning ar ft/s?
Hastighetsmaétning ar inch/s
Forskjutningsmatning (p-p) &r inch

Funktionsval

Under Accelerations, hastighets- och forskjutningsmatning tryck da pa ”Function/Send” knappen
for att valja en av nedanstaende funktioner:

Funktion 1 | Funktion 2 | Funktion 3
Acceleration (Visat pa displayen) | ACC RMS ACC PEAK | ACC PEAK MAX HOLD

Velocity (Hastighet) VEL RMS | VEL PEAK |VEL PEAK MAX HOLD
(Visat pa displayen)
Displacement (Forskjutning) DISP (p-p) | ------------- MAX HOLD

(Visat pa displayen)

4. Funktion 1: (RMS for ACC, VEL., p-p for DISP)
Funktion 1 ar den ”normala/mest anvanda” matfunktionen. Vid normal anvandning,
véljs denna funktion.

* Om accelerationsfunktionen mater "'RMS” varden, visar displayen

"ACC” och "RMS”.

* Om hastighetsfunktionen mater "RMS" varden, visar displayen

"WVEL” och "RMS”.

* Om forskjutningsfunktionen mater "p-p (peak til peak)” varden, visar displayen
"DISP” (p-p).

5. Funktion 2: (Peak endast for ACC. och VEL).
* Om acelerationsfunktionen mater "Peak” varden, visar displayen
"ACC” och "PEAK”.
* Om hastighetsfunktionen mater "Peak" véarde, visar displayen
"WVEL” och "PEAK”.

6. Funktion 3: (Max hold fér ACC., VEL. och DISP)
* Om accelerationsfunktionen mater "Max peak” varden med HOLD, visar displayen "ACC”
och "PEAK MAX HOLD”.
* Om hastighetsfunktionen mater "Max peak" varden med HOLD, visar displayen "VEL” och
"PEAK MAX HOLD”.
* Om forskjutningsfunktionen mater max "p-p (peak till peak)” varden med HOLD, visar
displayen "DISP (p-p)” och "MAX HOLD”.
* Max HOLD reset:
Om ”MAX HOLD” funktionen gar i dvala, tryck pa ”Zero (HOLD/ESC)” knappen i 2
sek. Displayen gar till noll och utfér en ny max hold vardesmaétning.
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Datahold

Under en méatning kan man trycka pa "HOLD” knappen, om man 6énskar att halla/frysa sin matning
i displayen. Displayen visar "HOLD” symbolen pa displayen.
Tryck pa "HOLD” knappen for att ta bort hold-funktionen och aterga till normal méatning.

Data Record (upptagning — Max., Min.-avlasning)
"Data Record” funktionen visar max- och min.avlasningar for:

e Acceleration (RMS)
e Hastighet (RMS)
e FOrskjutning (p-p)

1. Tryck pa ”"REC” knappen for att starta Data Record funktionen. "REC” symbolen visas nu
Overst i displayen.
2. Nar’REC” symbolen visas i displayen, gor enligt foljande:
4. Tryck pa "REC” knappen en gang, "REC MAX” symbolen visas pa displayen
tilsammans med maximalt méatvarde.
For att radera det maximala vardet, tryck en gang pa "HOLD” knappen. Displayen visar
"REC” och atergar fran Data Record funktionen.
5. Tryck pa ”REC” knappen igen, "/REC MIN” symbolen visas pa displayet tiilsammans
med minimum matvarde.
For att radera minimum-vardet, tryck da en gang pa "HOLD” knappen. Displayen visar
"REC” och atergar fran Data Record funktionen.
6. For att aterga helt frAn Data Record funktionen, tryck pd ”REC” knappen i 2 sek.
Instrumentet atergar till normal matfunktion.
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Nolljusteringsprocedur

Med hansyn till omgivningstemperaturen, batteribyte, att instrumentet inte har varit anvant under
en langre period eller av andra orsaker bor man utfora en nolljustering da det inte har varit nagon
signal pa vibrationssensorn under en langre period.

Generellt paverkar inte ovanstaende en normal matning. Om man dock onskar att utféra en exakt
matning, bor nedanstaende justeringsprocedur féljas:

1. Tryck pa "Funktion” knappen tills man kommer till "ACC”.
2. Det skall inte vara signal pa sensorn.
3. Tryck pa ”Zero” knappen i 2 sek. Displayen atergar till nollage och man hor ett avslutande

pipljud.

Dataloggerfunktion
Dataloggerfunktionen kan spara 1.000 punkter i vibrationsfunktionen.

Dataloggerfunktionen fungerar som féljer:
a) Tryck pa ”REC” knappen en gang for att starta dataloggerfunktionen. Displayen visar "REC”.

b) Auto datalogger:(Samplingstiden kan séttas till: 1, 2, 10, 30, 60, 600, 1.800 & 3.600
sekunder.

Tryck pa ”Logger” knappen en gang for att starta dataloggningen. Denna symbol (te))
visas i nedersta hogra hornet i displayen. Den blinkar beroende av hur man har stéllt in sin
samplingstid.
Dataloggerfunktionen startas nu.

c) Manuell datalogger: (Samplingstiden &ar satt till 0)
Med ett tryck en gang pa ”Logger” knappen sparar instrumentet avlasningen en gang i

minnet. Samtidigt blinkar (*?) symbolen i displayen.

Fullt minne:
Om displayen under en loggning visar "FULL”, indikerar det att minnet ar éver 1.000
matpunkter.

d) Stoppa dataloggning:

Dataloggerfunktionen stannar, nar man trycker pa ”Logger” knappen igen. (te2) symbolen
forsvinner fran displayen.

Om man trycker pa ”Logger” knappen &nnu en gang startar instrumentet
dataloggerfunktionen igen.

Anmarkningar:
1. Om man onskar att andra installningen for samplingstiden, se da senare i denna manual —
under "avancerad instéllningsprocedur”.
2. Om man onskar att se hur manga minnespunkter som ar tillgangliga i minnet, se da senare i
denna manual — under "avancerad installningsprocedur”.
3. Om man énskar att radera sparade data fran minnet, se da senare i denna manual — under
"avancerad installningsprocedur”.

Hur man sander data fran instrumentet till en PC.

1. Innan man sander data fran instrumentet, skall man ga ur "Hold” funktionen och "Record”
funktionen”.

2. Tryck pa ”SEND” knappen i minst 2 sek. tills displayen visar "r-232”. Slapp nu knappen.

3. Tryck pa ”SEND” knappen och displayen raknar ner. PA samma tid sander instrumentet
data ut via "RS-2323 terminal”.

4. Om man onskar att sanda data till en PC, skall man ansluta RS232-kabeln (skall kpas som
tillbehor), eller USB-kabeln (skall kbépas som tillbehor) och installera
Dataloggerprogramvaran (skall kdpas som tillbehor).
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Autoavstangningsfunktion

Instrument ar fran fabriken stallt till att sla av automatiskt. Om man onskar att frankoppla denna
funktion, se da senare i denna manual - under "avancerad installningsprocedur”.

Not! Under "Record” funktionen skall autoavstangningen vara frankopplad.

Avancerade instéallningsprocedurer

1. Forst skall man sla av instrumentet. Tryck harefter pa ”’HOLD” knappen kontinuerligt och
tryck samtidigt en gang pa "POWER” knappen. Tag bort fingret fran ”HOLD” knappen och
sedan fran ”"POWER” knappen.

Man &r nu inne i installningsmenyn.

2. Vid tryck pa "HOLD” knappen stegar man fram for att valja bland 5 nedanstaende

installiningsmojligheter. Displaytexten for de 5 valen ser ut som foljer:

OFF... Val av autoavstangning On/Off
SEC... Andring av dataloggerns samplingstid
CnT... Visning av dataantal i minnet

CLr... Raderar sparade data fran minnet
ESC... Ga ur fran installningsmenyn.

NOT! Efterféljande beskrivs hur de 5 ovanstaende instéllningarna fungerar. Bemark att det
ar beskrivet utifran att man utfort ’knapptryckningarna” enligt ovan.

OFF — Autoavstangning on/off

a) Anvand "HOLD” for att valja ”OFF” installningen.

b) Tryck pa antingen ”FUNCTION” eller "UNIT” knappen for att vélja "1” eller 0.
* Om displayen visar "0”, &r autoavstangningen av.
* Om displayen visar *1” ar autoavstangningen pa.

c) Efter utfort val (1 eller 0), tryck p4 "ENTER” knappen for att spara valet. Instrumentet gar
nu (efter ett kort 6gonblick) vidare till nasta installning som bekréaftelse pa godkannande.

SEC - Andring av dataloggarens samplingstid

a) Anvand "HOLD?” for att valja ”SEC” installningen.

b) Tryck pa antingen ”FUNCTION?” eller UNIT” knappen for att vélja datalogger samplingstid:
0,1, 2,10, 30, 60, 600, 1.800, 3.600 sekunder.

c) Efter onskat val, tryck pA "ENTER” knappen for att spara valet. Instrumentet gar nu (efter
ett kort 6gonblick) vidare till nasta installning som bekraftelse pa godkannande.

CnT = Visning av dataantal i minnet

Anvand "HOLD?” for att valja ”"CnT” instéllningen. ”"CnT” blinkar i displayen och samtidigt visa
antal data kvar i minnet.

CLr — Radera existerande data i minnet

a) Anvand "HOLD” for att valja ”CLr” installningen.

b) Tryck pa antingen ’FUNCTION” eller "UNIT” knappen for att valja "1” eller "0”.

c) * Om displayen visar "0”, r autoavstdngningen av.

d) * Om displayen visar ”1” &r autoavsténgningen pa.

e) Efter onskat val, tryck pa ’ENTER?” knappen for att spara valet. Instrumentet gar nu (efter
ett kort 6gonblick) vidare till nasta instéllning som bekraftelse pa godkannande.

ESC - Ga ur installningsmenyn

a) Anvand "HOLD” for att valja "ESC” instéllningen.
b) Ett tryck pa ”ESC” knappen atergar frAn ovanstaende installningsfunktion.
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Tachometer matprocedur

Kontakttachometern ar placerad i botten av instrumentet. Oppna botten, dar bade mathjul,
matspets m.m. ar placerad.

Andring av funktion

1. Tryck pa ”Funktionsknapp (Tachometer) knapp 3-7” (utan att sla pa instrumentet) —
Slapp inte knappen.

2. Tryck pa ”FUNCTION” knappen i sekvens for att andra funktion. Man kan valja mellan
nedanstaende funktioner:

a) Kontakt RPM matning. Visar "RPM” symbolen i displayen.

b) Ythastighet (m/min). Visar "m/min” symbolen i displayen.

c) Ythastighet (ft/min). Visar "ft/min” symbolen i displayen.

d) Foto RPM matning. Visar "/RPM” symbolen i displayen, samtidigt som det tands en
rod laserstrale.

NOT!

* Nar man har valt funktion och slapper knapparna, sparas funktionen i
instrumentet &ven om instrumentet av.

* Nar man slar pa instrumentet igen ligger vald funktion kvar.

Foto RPM (rotations) matning

1. Tryck pa ”Funktionsknapp (Tachometer) knapp 3-7” (Utan att sla pa instrumentet) —
Slapp inte knappen.
Tryck pa ”FUNCTION” knappen i sekvens for att &ndra funktion till Foto RPM. RPM visas i
nedersta hogra hornet av displayen och samtidigt tands en rod laserstrale i toppen av
instrumentet.

2. Satt ett stycke reflextape pa det 6nskade matomradet och peka pa det med laserstralen.

Kontrollera s& att (*?) symbolen visas i nedersta hégra hdrnet av displayen.

Matforbehall:

Om det uppmatta RPM-vardet ar mycket lagt (t.ex. mindre &n 50 RPM), rekommenderars
det att satta pd mer reflextape pa det uppmatta omradet. Detta kommer att ge en mer precis
matning.

Kontakt RPM (rotations) matning

1. Tryck pa ”Funktionsknapp (Tachometer) knapp 3-7” (Utan att sla pa instrumentet) —
Slapp inte knappen.
Tryck pa ”FUNCTION” knappen i sekvens for att andra funktion till kontakt RPM.
Instrumentet skall vandas s& att méathjulet kommer i toppen. RPM visas i vanstra sidan av
displayen.

2. Tryck pa "Funktionsknapp (Tachometer) knapp 3-7” och mat med antingen méthjul eller
RPM-adapter.

Ythastighetsmatning

1. Tryck pa ”Funktionsknapp (Tachometer) knapp 3-7” (Utan att sla pa instrumentet) —
Slapp inte knappen.
Tryck pa ”FUNCTION” knappen i sekvens for att andra funktion till ythastighet ”m/min”
Instrumentet skall vandas sa att méathjulet kommer i toppen. ”M/min” visas i vanstra sidan
av displayen.

2. Tryck pa ”Funktionsknapp (Tachometer) knapp 3-7” och mét ythastigheten med
mathjulet.
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Aterkallning av minne

1. Avlasning av "sista varde”, "max.varde” & "min.varde” kan ses med detsamma, eller sparas
i minnet efter man har slappt "Funktionsknapp (Tachometer) knapp 3-7”.
2. Nar man har avslutat sin matning (efter man har slappt knappen), kan de uppmatta vardena
visas igen utifran nedanstdende parametrar:
d) Tryck pa ”REC” knappen. Visar sista varde samt ”LA” véaxelvis i displayen.
e) Tryck pa ”REC” knappen igen. Visar max.varde samt "UP” véaxelvis i displayen.
f) Tryck pa ”REC” knappen annu en gang. Visar min.varde samt ”dn” véxelvis i

displayen.
Max.varde
Display-
avlasning
Min.varde
-
Tidsforlopp

IR (Infrarod) temperatur matprocedur

5. Sla av instrumentet.

6. Gor klar IR-proben (skall kdpas som tillbehor, typ: IR-962). Anslut IR-proben i ”IR” uttaget i
toppen av instrumentet.

7. Sla pa instrumentet.

8. Sla pa IR-proben.

RS232 PC seriellt interface

Instrumentet har RS232 PC seriellt interface via ett 3,5mm-uttag.

Dataoutput har 16 siffroro som anvandaren fritt kan anvanda. En RS232-kabel med foljande
anslutning kravs for att kunna forbinda instrumentet med PC:ns seriella port.

Meter PC
(3.5 mm jack plug) (9W 'D" Connector)
Center Pin...o.oeeeeeieiaea, Pin 4
Ground/shield..................... Pin 2
2.2K
resister
Pin

De 16 siffiga data visas i foljande format:

D15 D14 D13 D12 D11 D10 D9 D8 D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO
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Varje siffra indikerar féljande status:
D15 Startar ord = 02
D14 4
D13 1
D12, D11 Benamning for display
mm/s = 93 ft/s? = 94 ft/min =11
T.ex. mm/s =93 | cm/s =95 mm = 94 °C=01
D12=9,D11= [in/s=98 inch = 96 °F = 02
3 m/s? = 92 RPM = 27
g=57 m/min = 60
D10 Polaritet: 0 = Positiv, 1 = Negativ
D9 Decimalpunkt (DP), placering frdn héger mot vanster.
O0=ingenDP,1=1DP,2=2DP, 2=3DP
D8 til D1 Displayavlasning: D8 = MSD, D1 = LSD
T.ex.:
Om displayens avlasning ar 1234, sa ar D8 till D1: 00001234
DO Slutord = 0D

RS232 instéllning:

Byte av batteri

Baud Rate 9600

Paritet Ingen paritet
Data bit nr. | 8 data bitar
Stop bit 1 stopp bit

4. Nar det i vanstra sidan pa displayen visas % ar det nédvandigt att byta batteriet. Dock
kan instrumentet mata ytterligare ett par timmar efter denna indikering utan att matningen

blir samre.

. Oppna batteriluckan och tag bort batterierna.

5
6. Satti4 st. nya AA-batterier och skruva fast luckan igen.

Extra tillbehor

RS232-kabel * COM-kabel

UPCB-02 * |solerad RS232-kabel

USB-kabel * USB-kabel

USB-01 * |soleret RS232 kabel

Dataloggerpgm.vara * Pgm.vara som anvands till att ladda data fra instrument

SW-DL2005 till PC

Dataprogramvara * SW-0801-WIN ar en multidisplay (1/2/4/6/8 visning)

SW-U801-WIN applikationspgm.vara. Har funktionerna
dataloggningssystem, textdisplay, kantad display,
kortlaggningsdisplay, datarecorder hog/lag grans,
textrapport, kortlaggningsrapport.
xxx.mdb datafil kan hamtas fran EXCEL m.m.

IR Temp.-prob * Infrardd temperaturprob

IR-962

Klassifikationsomraden

For varden pa maskiner och utrustning enligt 1ISO2372 och VDI 2056, har man delat upp i 4 olika
maskingrupper med 4 klassifikationsomraden, dar deras granser for vibrationssvarhetsgrad (mm/s)

ar bestemt.

Klassifikationerna for varje maskingrupp ar specificerat som féljer:

Sma maskiner; elektriska motorer upp till 15kW (Gruppe K):

God

0 till 0,71mm/s

Acceptabel

0,72 till 1,80 mm/s
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Medium maskiner; elektriska motorer pa 15 upp till 75kW (Gruppe M):

Stora maskiner

Stdrsta maskiner och turbomaski

Fortf. tillaten

1,81 till 4,5 mm/s

Farlig

> 45 mm/s

God 0till 1,12 mm/s

Acceptabel 1,13 till 2,80 mm/s

Fortf. tillaten 2,81 till 7,1 mm/s

Farlig > 7,1 mm/s
(Gruppe G):

God 0 till 1,80mm/s

Acceptabel 1,81 till 4,50 mm/s

Fortf. tillaten

4 51till 11,2 mm/s

Farlig

>11,2 mm/s

ner (Gruppe T):

God

0 till 2,80mm/s

Acceptabel

2,81 till 7,20 mm/s

Fortf. tillaten

7,11 till 18,0 mm/s

Farlig

> 18 mm/s
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English usermanual
VT-8204 Vibration Tachometer

Your purchase of this VIBRATION TACHOMETER marks a step forward for you
into the field of precision measurement. Although this VIBRATION TACHOMETER
is a complex and delicate instrument, its durable structure will allow many years of
use if proper operating techniques are developed. Please read the following
instructions carefully and always keep this manual within easy reach.

Features

Vibration function :

* Applications for industrial vibration monitoring :

All industrial machinery vibrates. The level of vibration is a useful guide to machine condition. Poor
balance, misalignment & looseness of the structure will cause the vibration level increase, it is a
sure sign that the maintenance is needed.

* Acceleration range : 200 m/s”2.

* Velocity range : 200 mm/s.

* Displacement ( p-p ) range : 2 mm.

* Metric and imperial display unit .

* RMS measurement for Acceleration and Velocity.

* Peak to peak measurement for Displacement.

* Peak function for Acceleration and Velocity.

* Max. hold function for Acceleration ( peak ),Velocity ( peak ) and Displacement ( peak to peak ).
* Frequency range 10 Hz - 1 kHz, sensitivity relative meet ISO 2954.

* Zero function, executed by front buttons.

* Data logger function with flexible sampling time selection, can save max. 1000-point data into the
memory circuit.

* Data hold button to freeze the desired reading.

* Memory function to record max and min reading of RMS value (Acc., Vel.) or Displacement ( p-p ).
* Auto shut off saves battery life.

* Professional vibration meter supply with separate vibration sensor & magnetic base, full set.

Tachometer ( photo, contact ) function :

* Laser light detecting source, long measuring range up to 1.5 meters, it is useful in the RPM
measurement application where the machine would be a risk to the operator or close access is
difficult or not possible.

* The best Tachometer in the world. 2 in 1, one instrument combine Photo Tachometer & Contact
Tachometer.

* Wide measuring range from 0.5 to 100,000 RPM, 0.1 RPM resolution for the measured value <
1000 RPM.

* Microprocessor based circuit, crystal time base, high precision with 0.05% accuracy.

* Memory with recall function, last, max., min. value will be stored into the memory automatically.
* Patent patented.

General function :

* Super large LCD display.

* No contact infrared temperature measurement via optional IR temp. probe.
* RS 232 computer interface.

* Optional data acquisition software and data logger software.

* Microcomputer circuit, high performance.

* Built-in low battery indicator.

* Heavy duty & compact housing case.

* Complete set with the hard carrying case.
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Specifications
Vibration function:
\Velocity 0.5 to 199.9 mm/s
range 0.05 to 19.99 cm/s
0.02 to 7.87 in/s
Remark |Velocity peak range :
1.0 to 199.9 mmy/s
Acceleration 0.5t0 199.9 m/s"2
range 0.05 to 20.39 g
2 to 656 ft/s~2
Remark |Acceleration peak range :
1.0 to 199.9 m/s"2
Displacement |0.005 to 1.999 mm
(pp) 0.002 to 0.078 inch
* p-p : Pesk to Pesk
Frequency 10 Hz to 1 KHz
range * Sensitivity relative during the
the frequency range meet ISO 2954
Refer to table 1, page 28.
Function Velocity RMS, Peak, Max. hold (peak).
Acceleration RMS, Peak, Max. hold (peak).
Displacement | p-p, Max. hold (p-p).
* Peak : To measure the peak value.
Note : Peak function is available when the
measuring value > 25 digits only.
* pp : Peak to peak value.
* Max. hold : To hold the max. peak or p-p valud,
Accuracy + (5% + 5d) reading , 160 Hz, 80 Hz.
*23+5C
Calibration Velocity 50 mmy/s ( 160 Hz )
point Acceleration |50 m/s™2 ( 160 Hz )
Displacement ( p-p )|0.14 mm { 160 Hz )
Data hold Freeze the desired reading.
Memory Maximum & Minimum value.

#

Memory function are only available for
RMS ( Acc., Vel ) and Displacement (p-p).

Sampling time

Approx. 1 second.

Data logger

Data logger function with flexible
sampling time selection, can save max.

1000-point data into the memory circuit.

Sampling Time [Manual |Push the data logger button
of Data Logger once will save the data one
time.
Auto 1, 2, 10, 30, 60, 600, 1800,
3600 seconds.

Sampling time

Approx. 1 second.

Power off

Auto shut off, saves battery life,
or manual off by push button.

Tachometer ( photo, contact ) function:

Range Photo Tachometer : 10 to 99,999 RPM Sampling Time |Photo Tachometer - 1 sec. { =60 RPM ).
Contact Tachometer : 0.5 to 19,999 RPM Contact Tachometer - 1 sec. (=6 RPM ).
Surface Speed ( m/min. ) : Photo 50 - 1,500 mm typically.
0.05 to 1,999.9 m/min. Tachometer * Spec. of detecting distance are that under
Surface Speed ( ft/min. ) : detecting the size of reflecting tape is 10 mm square
0.2 to 6,560 ft/min. distance & the measuring RPM value is 1,800 PPM,
Accuracy + ( 0.05 % + 1 digit ). The max. & min. detecting distance may
Resolution 0.1 RPM < 1,000 RPM change under different environment,
1 RPM =1,000 RPM different reflecting tape or the measuring
0.01 m/min. |< 100 m/min. RPM beyond 1800 RPM.
0.1 m/min. |z 100 m/min. Laser light * Less than 1 mW.
0.1 fiymin.  |< 1000 ft/min. source * (lass 2 laser diode. Red. Wave length
1 ft/min. =1,000 ft/min. * Photo Tach. is 645 nm approximately.
Time base Quartz crystal Memory Last value, Max. value, Min. value.
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General function:
Power Vibration Approx. 10.5 mA
consumption  [Tachometer Approx. 21 mA
Weight Meter 397 g/0.87 LB
Probe with 110 g/0.24 LB
magnetic base
Dimension Meter :
46.8 x 75.5 x 1868 mm
(1.8x3.0x7.4inch ).
Vibration sensor probe:
Round 18 mm Dia. x 40 mm.
Accessories Instruction manual..........ccceeeeeeeees 1PC.
Display 45 mm x 48 mm LCD size. included Vibration sensor ( VB-82 )....oovveeeee 1PC.
—— - — — Magnetic base....ccvieeeiiiieniiiiieenes 1PC.
Circuit Exclusive rr.1|C|0c0mputer circuit. Reflecting tape marks (600 mm)..... 1 pC.
Data output RS 232 serial output. RPM cone rubber, AS-35A............... 1 PC.
Operating 0to50C (32to122 °F ). RPM funnel rubber, AS-35B............. 1PC.
temperature Carmying Case......ocuceeeeeceeeneenennannnns 1 PC.
Operating Less than 80% RH. Optional * Data Acquisition software,
humid'lty ACCESSOMBS | teeeeceeeecereeeeeeaneenaanns SW-UB01-WIN
P - | 1.5 V batt 4 PCs * Data Logger software, SW-DL2005
ower supply |1 attery x *RS232 cable............ UPCB-02
UM-3, AA, R6 * USB cable.................. USB-01
Alkaline or heavy duty type, *IR Temp. probe......... IR-962
3-1 Display

315

Fig. 1

3-2 Power button ( vibration )
3-3 Hold/ESC/Zero button
3-4 Eenter/REC button

3-5 Function/Send button
3-6 Unit/Logger button

3-7 Operation button ( tachometer )

3-8
39

Surface speed wheel ( contact tach. )

RPM adapter ( contact tach. )

3-10 Protection cover ( contact tach. )

3-11 Screw for protection cover

3-12 BNC plug ( vibration sensor )

3-13 Vibration sensor
3-14 Magnetic base

3-15 BNC socket ( vibration sensor )
3-16 Laser light beam ( photo tach. )

3-17 Photo tach. detecting sensor

3-18 IR probe input socket
3-19 RS-232 output terminal

3-20 Battery cover/battery compartment

3-21 Cone rubber ( RPM adapter )

3-22 Funnel rubber ( RPM adapter )
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Vibration measuring procedure

Basic operation procedures

1. Pluginthe " BNC plug " ( 3-12, Fig. 1) to the " BNC socket " ( 3-15, Fig. 1).

2. Power on the meter by pressing the " Power button " ( 3-2, Fig. 1).

3. a) For the Acceleration measurement, press the " Unit button " ( 3-6, Fig. 1 ) once until the
display show the " ACC ", " m/s"2 ", " RMS " symbol or the " ACC ", " g ", " RMS " symbol.
b) For the Velocity measurement, press the " Unit button " ( 3-6, Fig. 1 ) once until the display
show the " VEL ", " mm/s " and " RMS " symbol or the " VEL ", " cm/s " and " RMS " symbol.
c) For the Displacement measurement, press the " Unit button " ( 3-6, Fig. 1 ) once until the
display show the " DISP(P-P) ", " mm " symbol.

4. If the surface material of measuring article is not the ferrous material, hold the vibration sensor

by hand & touch the sensor to the surface of the measuring article, refer the Fig. 2

Fig. 2

L9
5. If the surface material of measuring article is the ferrous material, connect " Vibration sensor
" (1 3-13, Fig. 1) with the " Magnetic base " ( 3-14 ), refer Fig. 3.
Put the whole unit ( Vibration sensor & Magnetic base ) to the surface of measuring article,

refer Fig. 4.
B

| | Fig. 3

& 4 Magnetic base

Fig. 4

Unit selection ( Imperial/Metric )

During the measurement, press the " Unit button " ( 3-6, Fig. 1) at least 2 second continuously, the
display unit can be changed from the Imperial unit to Metric unit or be changed from Metric unit to
Imperial unit.

The Metric unit are :

Acceleration measurement is m/s”2 or g.
Velocity measurement is mm/s or cm/s.
Displacement ( p-p ) measurement is mm.

The Imperial unit are :

Acceleration measurement is ft/s"2.
Velocity measurement is inch/s.
Displacement ( p-p ) measurement is inch.
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Function selection ( RMS/PEAK/MAX HOLD )

During the Acceleration, Velocity, Displacement measurement if press " Function/Send button " (
3-5, Fig. 1) once can select the following function :

Function |Function |Function

1 2 3
Acceleration ACC ACC ACC
(LCD symbol) |RMS PEAK PEAK MAX HOLD
Velocity VEL VEL VEL
(LCD symbol) |RMS PEAK PEAK MAX HOLD
Displacement |DISP(p-p) |-——— |MAX HOLD
(LCD symbal )

1. Function 1 ( RMS for ACC, VEL., p-p for DISP. ) :
Function 1 is the typically basic operation function, select the function 1.

* If Acceleration function measure the " RMS " value, the display show " ACC " and " RMS " symbol.
* |If Velocity function measure the " RMS " value. the display show " VEL " and " RMS " symbol.

* |If Displacement functon measure the " p-p " ( peak to peak ) value, the display show " DISP (p-p) "
symbol.The definition of " peak to peak ", please refer Fig. 6

2. Function 2 ( Peak , for ACC. and VEL, only ) :

* |f Acceleration function measure the " Peak " value, the display show " ACC " and " PEAK " symbol.

* |If Velocity function measure the " Peak " value. The display show " VEL " and " PEAK " symbol.

The definition of " Peak ", refer Fig. 5.

3. Function 3 ( Max. hold, for ACC., VEL and DISP. ) :

* |If Acceleration function measure the " Max. peak " value with hold. the display show " ACC "and "
PEAK MAX HOLD " symbol. The definition of " Max. peak hold " value, refer Fig. 5.

* If the Velocity function measure the " Max. peak " value with hold the display show " VEL " and " PEAK
MAX HOLD " symbol. The definition of " Max. peak hold " value, refer Fig. 5.

* The Displacement function measure the max. " p-p " ( peak to peak ) value with hold, the display show
"DISP (p-p) "and " MAX HOLD " symbol. The definition of " peak to peak ", please refer Fig. 6

* Max. hold reset :

If intend rest the " MAX HOLD " value, just press the " Zero button " ( 3-3, Fig. 1) > 2 sec
continuously, the display will return to zero and make the new max. hold value
measurement again.

Fig. 5 et
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value with hold
( ACC., VEL.)
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t._; d W) |.__J lMJ
DISP ( p-p) Max. DISP ( P-P )
value hold

Data hold

During the measurement, push the " Hold button " ( 3-3, Fig. 1 ) will hold the measured value & the
LCD will show " HOLD " symbol.
Push the " Hold button " again to release the data hold function.



Jinstruments| Elma VT-8204 side 35

Data Record ( Max., Min. reading )

The DATA RECORD function displays the maximum, minimum readings for the measurement of:
Acceleration ( RMS ), Velocity ( RMS ) and Displacement ( p-p )

1. Pressthe " REC button " ( 3-4, Fig. 1) once to start the Data Record function. " REC " will
be displayed.

2. With the " REC " symbol on the display :
a) Press the " REC button " ( 3-4, Fig. 1) once, the "REC MAX. " symbol along with the
maximum value will appear on the display.
To delete the maximum value, just press the " Hold button " ( 3-3, Fig. 1 ) once. The display
will show " REC " and execute the memory function continuously.
b)Press the " REC button" ( 3-4, Fig. 1) again, the REC MIN. " symbol along with the
minimum value will appear on the display. To delete the minimum value, just press the"
Hold button" ( 3-3, Fig. 1) once, then the display will show the " REC " symbol only and
execute the memory function continuously.
c) To exit the memory record function, just press the " REC button " for at least 2 seconds.
The display will revert to the current reading.

Zero adjustment procedure

Due to drift of environment temperature value, battery power change or, meter used for a long time
or other reasons. The display value may exist not zero value ( few digits ) in case of no signal into
the " Vibration Sensor ". General speaking those not zero value will not

effect the measurement typically. However if intend to make the precision measurement, the
following zero adjustment procedures should be executed as :

1. Press the " Function buttion " ( 3-5, Fig. 1) to the " Acceleration " position.

2. No signal into the vibration sensor.

3. Pressthe " Zero button " ( 3-3, Fig. 1) continuously at least 2 second, the display will return
to zero value with default.

Data Logger
The data logger function can save 1000-point data for the vibration function.

The data logger procedures are as following :
a) Press the " REC Button " ( 3-4, Fig. 1) once to start the Data Record function and there will
be a " REC. " symbol on the display.
b) Auto Data Logger ( Sampling time can select to 1, 2, 10, 30, 60, 600, 1800, 3600 seconds)

Press the " Logger Button " ( 3-6, Fig. 1) once to start the Data Logger function. The
symbol is flashed per the sampling time and the data will be saved into the memory circuit.
Now the Date Logger function is executed.

Manual Data Logger ( Sampling time set to 0 second )
Press the "Logger Button" (3-6, Fig.1) once, save the data one time into the memory circuit.

o(ted)

At the same time the symbol will be flashed.

Memory full:
During execute the data logger function, if the display show " FULL ", it indicate the memory
data already over 1000 no. and the memory is full.

c) During the Data Logger function is executed, press the " Logger button " ( 3-6, Fig. 1) once

will stop to execute the data logger function, the symbol " (t®2) il be disappeared. If press
the "Logger Button" (3-6, Fig.1) once again will continuous the Data Logger function.
Remark : 1) If intend to change the data logger sampling time, please refer section

2) If intend to know the space of balance data numbers into the memory IC, please refer
section page

3) If intend to clear the saving data from the memory please refer section.
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How to send the data out from the meter

1. Before sending data out from the meter, exit the "Hold function " and the " Record " function.

2. Pressthe " Send Button " ( 3-5, Fig. 1) at least 2 seconds until display show " r-232 ", then
release the button.

3. Push the " Send Button " ( 3-5, Fig.1) once, display will count down, at the same the storage
data logger data will send out the meter from the " RS-232 Output Terminal " ( 3-19, Fig. 1).

4. If intend load the data to the computer, it should connect the RS232 cable ( optional, model :
UPCB-02) or USB cable ( optional, model : USB-01 ) and apply the Data Logger software (
optional, Model : SW-DL2005 ).

Auto power off
Auto power off Is default. If the user intend to disable the " Auto Power off "function.

Note : During execute the record function, the auto power function will disable too.

Advanced setting procedure

1. Power off the meter, first press the the " Hold button " ( 3-3, Fig. 1 ) continuously, then press
the " Power button " ( 3-2, Fig. 1 ) once. Release from " Hold button ".

2. One by one to press the " Hold button " ( 3-3, Fig. 1 ) once a while to select the five four
function and display will show flashing text with as :

OFF....... Auto power On/Off management

SEC...... Change the data logger sampling time

Cnt........ To show the balance data numbers in the memory
CLr........ Clear the existing saving data from the memory
ESC....... Escape the advanced setting function

3. Auto power On/Off
a. Use the " Hold button " to select the main function to " OFF ".

b. Press the " Function button " (3-5, Fig.1) or " Unit button " (3-6, Fig.1) to select "1" or "0".
* If the display value show " 0 ", it will disable the Auto Power Off function.

* If the display value show " 1", it will execute the Auto PowerOff function.

c. After select the desiring value (1 or 0), press the "

Enter button " ( 3-4, Fig. 1) to save the data with default.

4. Change the data logger sampling time
a. Use the " Hold Button " to select the main function to " SEC ".

b. Press the " Function button " ( 3-5, Fig. 1) or " Unit button " ( 3-6, Fig. 1) to select the data
logger sampling time to 0, 1, 2, 10, 30, 60, 600, 1800, 3600 seconds.

c. After the sampling time value is determined, press the " Enter button " ( 3-4, Fig. 1) to
save the sampling time with default.

5. To show the balance data numbers in the memory. Use the " Hold button " to select the
main function to " Cnt ". In the same time display will show the balance data point that exist
into the memory ( allow memorize data no. ).

6. Clear the existing saving data from the memory
a. Use the " Hold button " to select the main function to " CLr ".

b. Press the " Function button " ( 3-5, Fig. 1) or " Unit button " ( 3-6, Fig. 1) to select" 1 " or "
0"

* |f the display value show " 0 ", it will be not to clear the memory.

* If the display value show " 1 " will execute the memory clear function..

c. After select the desiring value ( 1 or 0), press the "Enter button " ( 3-4, Fig. 1) to save
the data with default.

7. ESC
a. Use the " Hold button " to select the main function to " ESC ".

b. Press the " ESC button " ( 3-3, Fig. 1 ) will escape the above advanced setting function.
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Tachometer measuring procedure

Change the function

1. Press the " Operation Button " ( 3-7, Fig. 1 ) continuously an not release the finger from the
button.
2. Press " Function Button " ( 3-5, Fig. 1 ) momentarily in sequence, the function will change to

a. Contact RPM measurement, display shows
" RPM " symbol.

b. Suirface speed ( m/min. ) measurement,
display shows " my/min " symbol.

¢. Surtace speed ( ft/min. ) measurement,
display shows " fi/min " symbol.

d. Photo RPM measurement, display shows "
REM " symbol, at the same the " Laser
Light Beam " ( 3-16 ) will be generated.

Note :* After the function be selected, release the buttons, the function will saved into the
meter even turn off the meter.
* Turn on the meter again, the existing select function will present .

Photo RPM measurement

1. Select ( default) the function to " Photo RPM ", refer chapter 5-1, page 20, 21.

2. Apply a " Reflecting Mark " to the object being measured. Press the " Operation button " ( 3-
7, Fig. 1) continuously and align the " Laser Light Beam " ( 3-16, Fig. 1) with the applied
target. Verify that the LCD " Monitor Indicator " () lights when the target pass through the
light beam.

Measuring consideration :
If the measured RPM values is very low ( for example less than 50 RPM ), recommend to attach
more " Reflecting Marks " average to the object. It will get the real RPM with high resolution,
precisely & fast sampling time when divided the reading values by the no. of the " Marks ".

Contact RPM measurement

1. Select ( default) the function to " Contact RPM ", refer chapter 5-1, page 20, 21.

2. Press the " Operation Button " ( 3-7, Fig. 1) & lightly pressing the " RPM Adapter
" ( 3-9, Fig. 1) against the center hole on the hole of the measured rotating axis.
Release the " Measuring Button " when the reading stabilizes ( approx. 2 sec. ).

Surface Speed Measurement

1. Select ( default ) the function to surface speed " m/min " or " ft/min ", refer chapter 5-1, page 5.

2. Press the " Operation button " ( 3-7, Fig. 1 ) and simply attaching the " Surface Speed Wheel "
( 3-8, Fig. 1) to the detector. Release the " Power Button " when the reading stabilizes (
approx. 2 sec. ).

Memory recall

1. The readout of " last value ", " max. value " & " min. value " can i
be obtained immediately & memorized into the circuit
automatically after turning off the " Operation Button
"(3-7,Fig. 1) _

2. When finish the measuring procedures ( after release the R
operation button ), the memorized values can be displayed on
the LCD display whenever :

a. First push the " REC button " ( 3-4, Fig. 1) - To display the last
value (" LA " and " the last value " will be displayed alternately WISEIRIgIS

Max value

hin walle

Y

b. Second, push the " REC button " again - To display the maximum value (" UP " and " the max. value "
will be displayed alternately).

c. Third, push the " REC button " again - To display the minimum value (" dn " and " the min. value " will
be displayed alternately ).
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IR (Infrared) temperature measuring procedure
1. Power off the meter.
2. Prepare the IR Temp. probe ( optional, IR-962 ), connect the cable plug of IR Temp. probe
into the " IR probe input socket " ( 3-18, Fig. 1).
3. Power on the meter.
4. Power on the IR Temp. probe.

RS232 PC serial interface
The instrument has RS232 PC serial interface via a 3.5 mm terminal ( 3-19, Fig. 1).
The data output is a 16 digit stream which can be utilized for user's specific application.

A RS232 lead with the following connection will be required to link the instrument with the PC
serial port.

Meter PC
(3.5 mm jack plug) (9W 'D" Connector)
Center Pin....ooooieeeeereceennnns Pin 4

Ground/shield..................... Pin 2
22K
resister
Pin

The 16 digits data stream will be displayed in the following format :
[D15 D14 D13 D12 D11 D10 D9 D8 D7 D6 DS D4 D3 D2 D1 DO

Each digit indicates the following status :

D15 Start Word = 02
D14 4
D13 1

D12, D11 |Annunciator for Display
mm/s = 93 |ft/s~2 =97 |ft/min. = 11
Forexample  |cm/s =95  |mm = 94 T =01
mm/s=93 in/s = 98 inch = 96 F=02
piz=g p11=3\mfs”2 = 92 |RPM = 27

q=>57 m/min. = 60

D10 Polarity
0 = Positive 1 = Negative

D9 Decimal Point(DP), position from right to the
left

0=NoDP,1=1DP,2=2DP,3 =3DP
D8 to D1  |Display reading, DB = MSD, D1 = LSD
For example ;
If the display reading is 1234, then D8 to
D1is : 00001234

DO End Word = 0D
RS232 setting: i

Baud rate 9600

Parity No parity

Data bit no. 8 Data bits

Stop bit 1 Stop bit

Battery replacement

1. When the left corner of LCD display show " ",it is necessary to replace the battery.
However, in-spec measurement may still be made for several hours after low battery
indicator appears before the instrument become inaccurate.

Open the " Battery Cover " ( 3-20, Fig. 1 ) away from the instrument and remove the battery.
Install 1.5 V battery x 4 PCs ( UN-3, AA, Alkaline or heavy duty ) and replace the cover.

w N
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Operational accessories
RS232 cable * COM port Computer interface cable.
UPCB-02 * Isolated RS232 cable.
USB cable * USB Computer interface cable.
1USB-01 * Isolated RS232 cable.
Data Logger * Software the used to download
software the data logger ( data recorder )
SW-DL2005 from the meter to computer.
Data Acquisition * The SW-U801-WIN is @ multi
software displays ( 1/2/4/6/8 displays )
SW-US01-WIN powerful application software,

Classification ranges

provides the functions of data
logging system, text display,
angular display, chart display,
data recorder high/low limit, data
query, text report, chart report..
xx.mdb data file can be
retrieved for EXCEL, ACESS..,
wide intelligent applications.

IR Temp. probe

IR-962

* Infrared temperature probe

For the valuation of machines and equipment in the ISO 2372 and VDI 2056, four different kinds of
machine groups with four classification ranges and their limits for
vibration severity ( mm/s ) are determined.

The classifications for each machine group are specified as follows :

Small machines, especially production electrical motors of up to 15 KW ( Group K)

Good

0to 0.71 mm/s

Acceptable

0.72 to 1.80 mm/s

Still permissible

1.81 to 4.5 mm/s

Dangerous

> 4.5 mm/s

Medium sized machines, especially electrical motors with 15 up to 75 KW output, without

special foundations ( Group

M)

Good

0to1.12 mm/s

Acceptable

1.13 to 2.80 mm/s

Still permissible

2.81to 7.1 mm/s

Dangerous

> 7.1 mm/s

Large machines on heavy foundations ( Group G)

Good

0 to 1.80 mm/s

Acceptable

1.81 to 4.50 mm/s

Still permissible

4.51 to 11.2 mm/s

Dangerous

> 11.2 mm/s

Largest machines and turbo

machines

with a special foundations ( Group T).

Good

0 to 2.80 mm/s

Acceptable

2.81 to 7.10 mmy/s

Still permissible

7.11 to 18.0 mm/s

Dangerous

> 18 mm/s

Sensitivity relative table according to ISO 2954

Frequency Relative sensitivity
Normal Minimum Maximum
Hz value value value

10 Hz | 1.0 0.8 1.1

20 Hz | 1.0 0.9 1.1

40 Hz | 1.0 0.9 1.1

80 Hz | 1.0 1.0 1.0

160 Hz |1.0 0.9 1.1

500 Hz |1.0 0.9 1.1

1000 Hz | 1.0 0.8 1.1

Table 1
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